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Bardziej efektywna praca: Jak
wielopoziomowe woliery moga pomoc
rozwigzac¢ problemy zwiazane z praca

W miarg wzrostu popularnosci chowu bezklatkowego

na rynkach pétnocnoamerykanskich, zaczyna brakowaé
wykwalifikowanych i statych pracownikow wymaganych
do utrzymania dziatalnos$ci. Jedna z najwigkszych barier
w prowadzeniu wydajnych, dochodowych zaktadach
chowu bezklatkowego jest znalezienie rzetelnych ludzi,
ktérzy moga i1 beda pracowaé w tych zaktadach.

Producenci jaj od lat staraja si¢ znalez¢ — i zatrzymac —
uzdolnionych pracownikow. I niestety, nie wyglada na to,
aby tendencja ta si¢ odwrocita w najblizszym czasie,
poniewaz ten rodzaj pracy podoba si¢ niewielu ludziom.

beda teraz mieli gotowa infrastrukture, gdy chow
bezklatkowy stanie si¢ standardem w Ameryce Pdtnocne;.

Opis systemu wielopoziomowych wolier

Woliery wielopoziomowe obejmuja rézne poziomy.
Pierwszy poziom to podloga, gdzie ptaki moga wykazywac
swoje naturalne zachowania, takie jak drapanie, kapiel

w piasku i dziobanie po ziemi. Wyzsze poziomy obejmuja
obszary mieszkalne z pasza i gniazdami, wraz z systemami
pojenia umieszczonymi przed gniazdami, utatwiajac
ptakom tatwe odnalezienie drogi. Na samej gorze tych
systemow zawsze znajduja si¢ grzedy, gdzie kury $pia,
podobnie jak w $rodowisku naturalnym, ptaki zwykle $pia
na gal¢ziach drzew.

W tym $rodowisku wiasciciele budynkow musza rozsadnie ; ; ; GRZEDY ; ; ]
zarzadza¢ swoim sprzg¢tem, zmniejszajac zapotrzebowanie - - - . = - =

na site robocza i poprawiajac warunki pracy, aby zbior jaj N o o il

byt optacalny. é

. . . al LINIAPASZOWA o LINIA PASZOWA _n
Woliery wielopoziomowe... T [T
obnizajq koszty pracy i zapewniajg i T S %F
. o7 7 LINIA—> ) y <} LINIA
lepsze warunki dla pracownikow... onts || L Gmzoo I POIDEL
oferujqc jednoczesnie bardziej AN, = zmo;\:J I B arma
. o s . POZYCJA -0 , o c- POZYCIA

produktywne ptaki i wyiszej s o bt | e
jakosci jaja. 10

Woliery wielopoziomowe, znane rowniez jako otwarte - L'N'A_ PASZOWW'N'A PASZ_OWA -7

lub woliery w stylu europejskim, stajg si¢ coraz bardziej e I ——
popularne. Systemy te obnizaja koszty pracy i zapewniaja o2 : s : o3

lepsze warunki dla pracownikoéw w poroéwnaniu do innych Woliera Vike 2 z wbudowanymi gniazdami ;
popularnych systemow chowu bezklatkowego, a takze Valego oraz systemem RDE (Rack-Drive

feruia bardziei produktvwne ptaki i iaia wysszer iakosci Expulsion — system usuwania kur z gniazd

oterujg © 1P ywne plaki 1 )aja wyzszej ) : i zruchomym stelazem) P
Wiasciciele, ktorzy zaktadaja bardziej wydajne systemy,

+ + + + +
Systemy Gniazda Systemy Systemy Sterowanie Zbior jaj
wolnowybiegowe karmienia  pojenia klimatem



i

Konstrukcja tych systemow opiera si¢ na naturalnym
zachowaniu zwierzat. Specjalnie zaprojektowane
wszystkie poziomy ,,zachgcaja” ptaki do udziatu

w okreslonych czynno$ciach w wybranej lokalizacji.
Wigkszos$¢ z tych systemow jest wyposazona w siatke
druciang i tasmy pomiotu na kazdym poziomie w celu
zachowania higienicznych i zdrowych warunkow.
Ogolnie, woliery wielopoziomowe maja na celu
wyeliminowanie pracy fizycznej oraz ograniczenie
konserwacji w jak najwigkszym stopniu.

Ogdlnie rzecz biorgc, woliery
wielopoziomowe majg na celu
wyeliminowanie pracy fizycznej
oraz ograniczenie konserwacji
w jak najwiekszym stopniu.

Przyktadowo, system wolier VIKE firmy Chore-Time jest
wyposazony w poidla smoczkowe, aby zautomatyzowac
pojenie i zminimalizowac rozlewanie. Podajnik spiralny
rozprowadza rowne dawki paszy na catej dtugosci
systemu, wigc ptaki nie moga wybiera¢ i zjada¢ wybranych
kawatkow paszy. Pozwala to zaoszczedzi¢ czas na
mniejsze zadania, wykonywane recznie.

Inne opcje bezklatkowe, w tym systemy laczone

i podtogowe wymagaja znacznego naktadu pracy fizycznej
do codziennych zadan. Eksperci szacuja, ze systemy
podtogowe wymagaja od dwoch do trzech razy wiecej
naktadow pracy, podczas gdy systemy taczone moga
wymagac do pigciu razy wigcej naktadow pracy, zwlaszcza
przy stabym projekcie budynku. Pracownicy w tych
systemach rowniez beda musieli posiada¢ wysokie
kwalifikacje w hodowli i zaganianiu ptakow. Pienigdze
zaoszczgdzone przy poczatkowych inwestycjach w sprzet

1 instalacj¢ sa w krotkim czasie wydawane na koszty ogolne.

Liderzy branzy przechodza na systemy wielopoziomowe,
aby zmniejszy¢ naktady pracy na zaktady zajmujace si¢
hodowla kurczakéw oraz produkcja jaj. Oto niektore

z procesow, ktore wielopoziomowe woliery usprawniaja
lub catkowicie eliminuja:

* Reczne umieszczenie i roztozenie kur
* Organizacja i dostgp do kur
* Sortowanie jaj i utrzymywanie czystosci

Zmniejszenie zapotrzebowania na re¢czne
rozmieszczenie kur i zarzadzanie kurnikiem

Podobnie jak w naturze, kury $pia na gorze kurnika.
W innych systemach chowu bezklatkowego zbyt wiele
ptakéw gromadzi si¢ czasem razem, tworzac gorgce

miejsca i zbyt

duze zaggszczenie.
Moze to prowadzi¢
do niehigienicznych
warunkow,
niepotrzebnego
stresu u zwierzat, a nawet zgonu calkiem zdrowych kur.
Aby zapobiec powstawaniu takich probleméw, inne typy
systemow chowu bezklatkowego wymagaja znacznie
wigkszych naktadow na ogolne zarzadzanie budynkiem.
Zwykle wymagaja rowniez duzej ilosci gniazd. To z kolei
moze spowodowac obnizenie jakosci jaj i nadmiernie
obciazenie tasm do zbioru jaj.
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Poniewaz woliery wielopoziomowe sg budowane, aby
wywiera¢ wplyw na zachowanie kur, r¢czne zarzadzanie
ptakami jest wyeliminowane. Ptaki ch¢tnie korzystaja

z r6znych poziomow o réznych porach, pozwalajac

na bardziej rownomierne roztozenie kur w catym
systemie. W miejscach grzgdowania kury w naturalny
sposoOb rozsuwaja si¢, umozliwiajac lepsza wentylacje bez
koniecznosci r¢cznego sterowania. W hodowlach mtode
kury moga ¢wiczy¢ mig$nie, poruszajac si¢ na otwartej
przestrzeni i przeskakujac pomigdzy réznymi poziomami.

Poniewaz woliery wielopoziomowe
sq budowane, aby wplywaé

na zachowanie kur, eliminowane
jest w ten sposob reczne zarzgdzanie
ptakami.

Dodatkowo krzywa uczenia si¢ pracownikow w przypadku
wielopoziomowych wolier jest znacznie nizsza niz

w innych opcjach. Poniewaz zachowanie kur jest bardziej
spojne i przewidywalne, pracownicy potrzebuja mniej
szkolen, a praca jest duzo tatwiejsza.

Latwiejsza organizacja i dost¢p do kur

Uzyskiwanie dostgpu i sprawdzanie, gdzie sg okreslone
ptaki zajmuje duza czg¢s¢ dnia w przypadku wigkszosci
systemow chowu bezklatkowego. Poniewaz ptaki
poruszaja si¢, kurczaki mieszaja si¢ ze soba, trudniejsze
jest ich zarzadzanie. To zadanie nie tylko zajmuje wigcej
czasu, ale jest tez frustrujace 1 wymaga umiejetnosci
pracownikow. Z powodu niewielkiego zadowolenia,
jakie przynosi ta praca oraz wymaganych wysokich
umiej¢tnosci, ponosi si¢ duze koszty pracy i cigzko jest
zatrzymac pracownikow.

W systemach chowu wolierowego ptaki sa odpowiednio
rozmieszczone, a wykorzystanie pionowej przestrzeni
umozliwia do nich fatwy dostep i organizacj¢ pracy.
Ptaki mozna podzieli¢ wedtug rasy, a mtode kury moga
by¢ oddzielone od starszych ptakéw dla bezpieczenstwa.
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Zdjecie [po prawej] przedstawia
wielopoziomowa wolier¢ ze 100 000 ptakow
w oddzielnych wolierach.

Latwos¢ dostgpu zmniejsza czas pracy

i poprawia jej komfort. Przyktadowo,
system VOLUTION firmy Chore-Time jest
wyposazony w podwojne drzwi przesuwne,
pozwalajac pracownikom na tatwe
wchodzenie i wychodzenie z pomieszczenia.
Czas po$wigcony na prace fizyczna,

np. szczepienie kur lub konserwacja sprzetu,
jest znacznie ograniczony.

Automatyzacja zbioru jaj

W wolierach wielopoziomowych zbior

1 kontrola jakoSci jaj odbywaja si¢ w duzej

mierze w sposob zautomatyzowany. Poniewaz kury wola
sktada¢ jaja w ciemnych, ostoni¢tych miejscach, lampy
LED na dolnym poziomie zniechg¢caja kury od sktadania
jaj na podtodze i zachgcaja je do szukania gniazd

na poziomie drugim. W innych systemach pracownicy
muszg wej$¢ do kurnika i pojedynczo zbiera¢ jaja ztozone
w niewlasciwych miejscach. Oprocz straconego czasu

na zbieranie jaj, jaja rozbite na podtodze moga powodowaé
zabrudzenie, ktore trzeba posprzataé, dodatkowo
zwigkszajac wymagana sit¢ robocza.

W wolierach wielopoziomowych delikatny system zbioru jaj
na drugim poziomie minimalizuje pgkanie i dziata w sposob
zautomatyzowany. Dzieki temu otrzymujemy wiecej jajek
wysokiej jakosci przy mniejszych naktadach pracy.

System RDE (Rack-Drive Expulsion — system
usuwania kur 7 gniazd 7 ruchomym stelaiem)

Woliera VIKE firmy Chore-Time jest rowniez wyposazona
w innowacyjny system RDE (Rack-Drive Expulsion —
system usuwania kur z gniazd z ruchomym stelazem)

[rys. na dole po lewej] w obszarze gniazdowania. Aby
zniechgci¢ kury do spgdzania zbyt dtugiego czasu

w obszarze gniazdowania pod koniec dnia, wyprdzniajac
si¢ 1 brudzac jaja, system RDE powoli wypycha

je z drugiego poziomu. W ten sposob skraca si¢ czas
spedzony na czyszczeniu jaj i r¢gcznym usuwaniu kur.

Przysztos¢ systeméw chowu bezklatkowego

Wigksze zapotrzebowanie na jaja z chowu bezklatkowego
oznacza wigksze mozliwosci dla producentéw. Jednak
popytu nie mozna zaspokoi¢ bez odpowiedniej sity
roboczej. Wydaje sig, ze to rozwiazanie jest systemem,
ktory praktycznie nie potrzebuje zewnetrznego
zarzadzania. Woliery wielopoziomowe sg bardzo podobne.

Te systemy to co$ wigcej niz rozwigzanie problemu
wykonywanej pracy, poniewaz korzysci z ich stosowania
nie znikaja w przypadku bogatych zasobow sity robocze;.
Z czasem bardziej wydajny system chowu bezklatkowego
opanuje rynek. Producenci, ktorzy hoduja lepszej jakosci
kurczaki, zbieraja lepszej jakosci jaja i robig to przy
obnizonych kosztach ogoélnych i pelnej produkeji przy
niewielkiej sile roboczej, wkrotce znacznie wyprzedza
swoja konkurencje.
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